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Hardware-Plattformen

Steuerungen fur mobile Arbeitsmaschinen

Vélkel Mikroelektronik entwickelt und produziert seit
mehr als 30 Jahren digitale, elektronische Steuerungen
flr mobile Arbeitsmaschinen. Wir sind Spezialisten fur
die Regelung mobilhydraulischer Abldufe.

Fir gangige Steuerungsaufgaben bietet Vélkel Hard-
ware-Plattformen an, die mit der entsprechenden An-
wendungssoftware das dazugehdrige Standardprodukt
zur Verfligung stellen. Diese Software ist sehr leicht
zwischen den unterschiedlichen Hardware-Plattformen
portierbar. Auf diesem Weg werden auch komplexe
Maschinensteuerungen in kurzer Zeit marktreif.

Auch die Inbetriebnahme auf der Maschine gestaltet
sich sehr einfach: Lediglich per Parametrierung wird
die Steuerung den unterschiedlichsten Anforderungen
angepasst. Die Standard-Steuerungen sind kurzfristig
lieferbar.

Die Steuerungsintelligenz in der Software bietet
- Umfangreiche Nutzungs-Mdglichkeiten der Hardware
- Echtzeitdiagnose am PC mit ConDoc®

- Ferndiagnose Uber LTE-/GSM-Modem
- ERSTKLASSIG AUS ERFAHRUNG

Hardware-Plattformen
Hydraulik Controller HCB und HCE
Sicherheitssteuerung MMS

Modulare Lésungen MMC | MMA | MMD

Modularer Aufbau

Je besser eine Maschine ihre Spezialaufgabe erfllt, um
so attraktiver ist sie fir den Markt. Unsere Spezialitét ist,
die Maschine ganzheitlich zu betrachten und kundenin-
dividuell die perfekte Lésung zu entwickeln. Damit kom-
plexe Maschinen in einer akzeptablen Entwicklungszeit
marktreif werden kénnen, betreiben wir in den Steuerun-
gen einen hohen Grad an Modularisierung. Die Module
sind haufig Standardlésungen, die sich bereits vielfach
im Markt bewéahrt haben.

Flexible Anpassung

Volkel Steuerungen werden mittels Parametrierung an
die Maschine angepasst, ohne dass Programmierkennt-
nisse erforderlich sind. Die Einstellungen werden mit der
PC Software ConDoc® online vorgenommen. Die Para-
metrierung reicht von der Einstellung der Ein- und Aus-
gange auf die verwendete Peripherie bis zum vélligen
Verandern der Steuerungseigenschaften. Die Steuerung
erhalt ihre Funktion durch die Parametrierung.

Robuste Hardware

Die Hardware ist mit der Schutzklasse IP69K und dem
erweiterten Temperaturbereich -40°C ... +85 °C fur die
extremen Einsatzbedingungen mobiler Arbeitmaschinen
ausgelegt.

Weitere Merkmale sind:

- Verpolungsschutz

- Kurzschlussfestigkeit

- Spannungsversorgung 8-32V

- Anschluss Uber standardisierte Schnittstellen

Qualitat aus einer Hand

Die Qualitat steigt, wenn alle Prozesse der Kontrolle und
dem Einfluss eines QM-Systems unterliegen. Hard- und
Softwareentwicklung starken sich gegenseitig. Das ergibt
ein stimmiges Produkt, von der Entwicklung bis zum
Support.

Hardware-Plattformen Volkel | 3



Hydraulik Controller HCB und HCE

HCB und HCE sind universelle Steuergeréate fir den mo-

bilhydraulischen Einsatz. Sie verfliigen jeweils Uber zwei

Mikrocontroller mit gegenseitiger Uberwachung und eine

Sichheitsabschaltung firr die Ausgénge. uB
DG
Ein serieller Flashspeicher (2MB) ermdglicht umfangrei-  UPT
che Aufzeichnungen von Maschinendaten. UMT
HCB- und HCE-Steuerungen lassen sich jeweils Uber SG
den CAN-Feldbus zu einem gréBeren System zusam- RxD
menschalten. TxD

Der CAN-Bus ermdglicht auch eine Kommunikation mit ~ CH
anderen elektronischen Komponenten.

HCB und HCE Strukturdiagramm
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HCB Anschlussbild
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HCE Anschlussbild
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Detailliertere Informationen finden Sie unter: www.voelkel.de
Oder fordern Sie unsere Datenblatter an.

HCB und HCE Geh&use und Abmessungen: Seite 14

Hardware-Plattformen Volkel | 5



Sicherheitssteuerung MMS

Die Sicherheitssteuerung MMS beféhigt Hersteller, die
neuesten Anforderungen an die Sicherheit bei mobilen
Arbeitsmaschinen einfach umzusetzen. Sie bietet funkti-
onale Sicherheit gemaB Safety Integrity Level 2 nach
IEC 61508 oder vergleichbar.

Das Betriebssystem sorgt fiir eine klare Trennung zwi-
schen normalen Maschinen-Funktionen und den Sicher-
heitsfunktionen. Dazu nutzt es die redundante Struktur.

Die Entwicklungszeit wird verklrzt. Inbetriebnahme und
Feldtests der Maschinen-Funktionen laufen unabhangig
und parallel zum Sicherheitszertifizierungs-Prozess.

Innerhalb des definierten Sicherheitsbereichs unterstitzt
MMS die agile Weiterentwicklung der Maschinen-Funkti-

onen. Die funktionale Sicherheit ist vollstandig gekapselt.

MMS Strukturdiagramm
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MMS Anschlussbild
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Detailliertere Informationen finden Sie unter: www.voelkel.de
Oder fordern Sie unsere Datenblatter an.

MMS Gehéduse und Abmessungen: Seite 13
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Modulare Losungen MMC | MMA | MMD

Modulare Lésungen flr mobile Arbeitsmaschinen, be-
stehend aus einer Basissteuerung (Master) und Erweite-
rungmodulen (Slaves).

Die GroBe der Steuereinheit lasst sich leicht individuell
skalieren, je nach benétigten Ein- und Ausgéngen kann
die Anzahl der Module im System varieren. Dabei verhal-
ten sich die Module nach auBen, in der Steuerungsum-
gebung, wie eine einzige Steuerung.

Die Anbindung der Erweiterungsmodule erfolgt auf Be-
triebssystemebene und ist deshalb besonders einfach:
neue Module identifiziert das System automatisch per

Steckercodierung.

Diese modulare Steuerungslésung stellt einen Master
und drei unterschiedliche Typen von Erweiterungen (Sla-
ves) zur Verfigung.

Maximal zulassig sind in einem System drei Erweiterun-
gen vom Typ MMA, drei Erweiterungen vom Typ MMD
und eine Erweiterung vom Typ MMC. Die gréBtmdgliche
Ausbaustufe besteht aus einem Master und funf Sla-
ves. Die modulare Steuerungslésung kommuniziert Uber
CAN-Bus.

MMC MMA MMD

MMC Master Analog-Slave Digital-Slave

als Basissteuerung mit vorwiegend mit digitalen

oder als analogen Ein- und Ein- und Ausgéangen
MMC Slave Ausgéngen

mit gemischten
Ein- und Ausgéngen

MMC | MMA | MMD Nutzbare Ein- und Ausgange

MMC Master oder Slave

Analogeingange 8
Frequenzeingénge 6
Digitale Schalteingdnge 12
Proportional-Ausgénge 8
PVG-Ausgange 8
Schaltausgéange 8
CAN-Schnittstellen 2
RS232-Schnittstellen 1
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MMC | MMA | MMD Strukturdiagramm
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MMC Anschlussbild
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Detailliertere Informationen finden Sie unter: www.voelkel.de
Oder fordern Sie unsere Datenblatter an.

MMC Gehéduse und Abmessungen: Seite 13
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MMA Anschlussbild
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Detailliertere Informationen finden Sie unter: www.voelkel.de

Oder fordern Sie unsere Datenblatter an.

MMA Gehause und Abmessungen: Seite 14
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MMD Anschlussbild
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Detailliertere Informationen finden Sie unter: www.voelkel.de

Oder fordern Sie unsere Datenblatter an.

MMD Gehé&use und Abmessungen: Seite 14
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Gehause und Abmessungen

MMS | MMC Gehause

Aluminium mit Entliftungsmembrane,
Pulverbeschichtet, schwarz,
Schutzart IP65, IP69K

Besonderheit: LED zur Statusanzeige

140 mm
116 mm

|

175 mm

12,5 mm

s
I

235 mm

175 mm

173 mm
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HCB | HCE | MMA | MMD Gehéuse

Aluminium mit Entliftungsmembrane,
Pulverbeschichtet, schwarz,
Schutzart IP65, IP69K

Besonderheit: LED zur Statusanzeige

120 mm

138 mm
152 mm
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VOLKEL ERFOLG EINFACH EINBAUEN

MIKROELEKTRONIK

Volkel Mikroelektronik GmbH
Otto-Hahn-StraBe 30

48161 MUnster

Deutschland

Besprechen Sie lhr Projekt mit uns
Tel. +49 2534.9731-0
Fax +49 2534.9731-10

info@voelkel.de
www.voelkel.de

Sollte Ihr spezielles Produkt nicht dabei sein

Nutzen Sie unsere Kompetenz in kundenindividueller Elektronik.

Fur Ihre Maschine entwickeln wir in kurzer Zeit die optimale Ldsung,
die auch in Zukunft Bestand hat.

Mehr Informationen zu weiteren Produkten und unserem Unternehmen unter www.voelkel.de

© Volkel Mikroelektronik GmbH | 20191107



